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RESUMO 

 

Este artigo apresenta um projeto que efetua o 

controle de sistema de máquinas elétricas 

utilizando um microcontrolador Arduino e o 

supervisório Elipse SCADA. A estrutura de 

monitoramento será           responsável para 

mostrar ao operador dados como: corrente de 

consumo nas fases dos motores, apontar      

alguma anomalia no sistema e enviar 

informações ao microcontrolador e ao 

supervisório Elipse, o qual  realiza o 

monitoramento e ajustes dos parâmetros de 

controles desejados. O objetivo deste projeto é 

utilizar a plataforma de microcontrolador 

Arduino em sistemas de controle e 

monitoramento industriais a fim de      viabilizar 

redução de custos para manutenção com 

paradas não programadas e para ilustrações 

em ambiente de ensino e treinamento.  

 

Palavras-chave:  Microcontrolador Arduino. 

Supervisório ELIPSE SCADA. Manutenção 
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ABSTRACT 

 

 This article presents a project that 

makes the control system of electric machines 

using an Arduino   microcontroller and the 

supervisory Ellipse SCADA. The monitoring 

framework will be responsible to     display the 

data as an operator: current consumption of 

the motor phases, pointing an anomaly in the 

system and send information to the 

microcontroller and the supervisory Ellipse, 

which performs monitoring and     parameter 

setting of desired controls. The objective of this 

project is to use the Arduino microcontroller    

platform for industrial control and monitoring 

systems to enable cost reduction for 

maintenance and unscheduled downtime for 

illustrations in teaching and training 

environment. 
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