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RESUMO 

 

Nos dias atuais, não só a instalação de robôs 

nos pátios fabris tem demandado vantagens 

para empresas que investe nessa tecnologia, 

o principal desafio é tirar o "máximo" de 

aproveitamento do Lead Time que essas 

máquinas possuem, pois quanto maior a 

eficiência em sua utilização, mais rápido e 

seguro será o retorno do investimento 

destinado a um projeto de automação de 

manufatura. Este Artigo visa exatamente 

mostrar como se pode utilizar ferramentas 

administrativas para controle de eficiência,  
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2  MA RTE L LO,  R . A.  A  O t i miz açã o De  R ob ôs  De  P in tu ra  Na In d ús t r i a  Au to mot iva  

OEE (Overall Equipment Effectiveness) ou 

Eficácia Geral de Equipamentos, combiná-las 

aos conhecimentos técnicos e teóricos de 

seus sistemas de aplicação (Carga Direta e 

Indireta/ Corona), e ao conhecimento do 

comportamento físico da cobertura submetida 

à altas tensões de aplicação de tintas e 

combiná-las para que um robô de pintura 

possa ter um melhor aproveitamento. 

 

Palavras-chave: Pintura, Robô, Corona, 

Carga Direta, Carga Indireta, OEE. 

 

ABSTRACT 

Nowadays, not only the robot installation in 

factory yards defendant has advantages for 

companies that invest in this technology, the 

main challenge is to get the "maximum" use of 

lead time that these machines have since the 

greater efficiency in their use , faster and safer 

will be the return of the investment for a 

manufacturing automation project. This article 

aims to show how exactly you can use 

administrative tools to control efficiency, OEE 

(Overall Equipment Effectiveness) or General 

Equipment Effectiveness, combine them with 

the technical and theoretical knowledge of their 

application systems (Direct and Indirect Load / 

Corona) and knowledge of the physical 

behavior of coverage subject to high paint 

application voltages and combine them for a 

painting robot may have a better use. 

Keywords: Painting, Robot, Corona, Direct 

Load, Load Indirect, OEE. 
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